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  مدارك تحصيلي
،  سال اخذ GPSهاي بهبود دقت زمان سنجي گيرنده: ، موضوع پايان نامه)گرايش الكترونيك( ي مهندسي برق دكترا -1

 ، دانشگاه علم و صنعت ايران1379مدرك 

، سال )ساخت سيستم كنترل قطارهاي سنگين طراحي و: پايان نامه موضوع ارشد مهندسي الكترونيك،كارشناسي -2

 ، دانشگاه علم صنعت ايران1371اخذ مدرك  

، سال ت مركز تلفن الكترونيكي كم ظرفيتطراحي و ساخ: كارشناسي مهندسي الكترونيك، موضوع پروژه پاياني -3

 ،  دانشگاه علم صنعت ايران1356اخذ مدرك 

 هاي تخصصيزمينه
GPS ،DCS، Industrial Networking،Communication Circuits ، Analog Electronic Circuits  

 هاي اجراييپست
  1383 - 1382و  1374 - 1365(سال  10مدير گروه الكترونيك بمدت ( 

 1377-1374(سال   3وهشي دانشگاه بمدت ژمعاون پ( 

  1382 - 1377(سال   5رئيس دانشگاه بمدت( 

 تحقيقات و فناوري  عالي برنامه ريزي وزارت علوم، شوراي )برق، تربيت معلم و علمي كاربردي(هاي عضويت دركميته

 ) 1382الي  1360هاي سال(

  از ابتداي تاسيس تاكنون(عضو هيئت داوران جشنواره جوان خوارزمي( 

  1394هيئت امنا دانشگاه تربيت دبير شهيد رجايي. 

 هاي كارشناسي ارشد و دكترينامهراهنمايي و مشاوره پايان
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 :پايان نامه دكتري

آقاي سيد محمدرضا  -تطبيقي -هاي فازيبا استفاده از سيستم GPSهاي تك فركانسه بهبود خطاي موقعيت درگيرنده -1
 )استاد مشاور( 05/11/82دانشگاه علم و صنعت  -هيموسوي ميركلا

 -آقاي عادل دمشقي -نگهداري ژنراتور و مبدل توربين بادي بر اساس پايش هوشمند مبتني بر راهبرد همجوشي داده -2
 24/07/98 -دانشگاه تربيت دبير شهيد رجايي

راحي و ساخت مبدل پشت به پشت براي ژنراتور القايي دو سو تغذيه  با هدف بهبود عملكرد توربين بادي، آقاي علي ط -3
 25/07/98 -دانشگاه تربيت دبير شهيد رجايي -قاسمي

 :ييتحت راهنما يدكتر ياندانشجو 
آقاي وحيد  به منظور حل يك مسئله صنعتي  CANطراحي و پياده سازي يك الگورتيم موازي در بستر گذرگاه   -4

 دانشگاه تربيت دبير شهيد رجايي -جمشيدي

، دانشگاه تربيت ينركمرز مهرنوش، DFIG بادي توربين پشت به پشت مبدل باز مدار دوگانه عيب پذيريتحمل افزايش -5
 دبير شهيد رجايي

  :كارشناسي ارشد هاينامهپايان 

 استاد مشاور( 23/04/89 - عليرضا رجبي توكل -هاي عصبي از فشار مغزمعماري جديد براي سيگنال( 
  طراحي و ارائه روش ساخت نوسان ساز مبتني برRSG-MOSFET -  استاد ( 1/06/89 -سيد محسن ابراهيمي

 )راهنماي دوم
 رخطوط انتقال قدرت مبتني برامواج گذراي متحرك با استفاده از طراحي و شبيه سازي يك روش تشخيص محل عيب د

 )استاد راهنما( 23/6/90آقاي حميد احمدي خاوه – GPSساعت جهاني 
  طراحي و پياده سازي يك سيستم همزمان كننده ساعت شبكه هاي صنعتي با ساعت جهانيGPS جهت استفاده در 

 )استاد راهنما( 20/12/90 -حسين ولي زاده -DCS  شبكه هاي
 27/10/91سيد حسين تقوي  -م كنترلشناسايي فلسفه كنترلي توربين هاي گاز صنعتي به منظور پياده سازي درسيست 

 )استاد راهنما( 
  طراحي سيستمHMI  استاد راهنما( 26/12/91 -مهدي نظري  -مگاواتي 25جهت توربين گازي( 
 استاد ( 26/12/91  -علي عباسي – يكنترل هوشمند روشنائ يها يستمدر تونل ها بكمك س يروشنائ يساز ينهبه

 )راهنما
 مهدي آهنگر دارابي  -ير و پردازش تصو يمسيها با استفاده از شبكه بيرشكل ت ييرهمزمان تغ يو اطلاع رسان يريگاندازه

 )استاد مشاور (  19/01/92 –
 يستمس يشناساگر هوشمند برا يطراح  HRSG استاد راهنما( 20/03/92 –امير پاشا زماني  – ها يروگاهدر ن( 
 ارزان  يهايرندهگ يبر رو يييشگوپ يهابلادرنگ با استفاده از روش يتفاضل يابيتسامانه موقع يسازيادهو پ يطراح

 )استاد راهنما (  29/04/92 –عادل دمشقي  – GPS يمتق
 12/12/92 -آزاده نوذرپور  - سقف يرز يتيموقع يدر كاربردها يلهگال يابييتسامانه موقع يهايگنالس يسازيهشب 

 )استاد راهنما (
 استاد راهنما( 12/12/92 -كاظم جمالي  - با سرعت بالا يعوقا يبسامانه ثبت ترت يك يسازيادهو پ يطراح( 
 استاد راهنما( 19/12/92 -جواد داودي  – سامانه نظارت بر لرزش يساز يادهو پ يطراح( 
 26/12/92 - محمد نعمتي پريدري  -  يسامانه كنترل صنعت يك يمنيا يكپارچگيسطح  يندر تخم ينهبه يوشارائه ر        

 )استاد راهنما(
 استاد راهنما( تاريخ -ي  مقدس محمدي عصب يهاكالمن و شبكه يلترف ينقشه بر مبنا يقتطب ينروش نو يك( 



 
 

  طراحي و ساخت سامانه جمع آوري داده با سرعت بالا  مبتني برFPGA - استاد ( 30/06/94 – محسن چلويي دارابي
 )راهنما

 استاد راهنما دوم، دانشگاه ( 23/04/94 - مهرنوش كمرزرين -ي تطبيقي زاويه پره توربين بادي كنندهطراحي كنترل
 )شهيد بهشتي

  بهبود عملكرد GPS/INS استاد راهنما( 8/12/95 -مائده فرخي –هاي تركيبي نوين با بكارگيري الگوريتمارزان قيمت( 
 مبدل پروتكل سازييادهو پ يطراح Modbus RTU/TCP به Profibus-  استاد ( 9/12/95-درسا محمد ظاهري

 )راهنما
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