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 پاندول معکوس یسامانه کنترل -1

 

جهت  یخط ریو غ یخط یکنترل یها تمیتست انواع الگور یدستگاه محک برا کیدستگاه پاندول معکوس 

شده است که  لیارابه قرار دارد تشک کی یپاندول که بر رو کیدستگاه از  نیباشد. ا یم یاهداف آموزش

 یکه م ییها شی. آزمااشدب یم نیعمود بر زم هیپاندول در زاو نینگه داشتن ا داریبوده و هدف آن پا داریناپا

 دستگاه انجام داد: نیتوان با ا

 یوتنیلاگرانژ و ن نیبا استفاده از قوان ستمیس کینامیاستخراج معادلات د-

 معکوس کینامیاستخراج د تمیالگور یطراح-

 Lead یکنترل تمیالگور یطراح-

 PID یکنترل تمیالگور یطراح-

 

 

 

 

 

 

 

 



 شفت ها یدستگاه تست دور بحران -2

 

 یتواند باعث شود که بخش یچرخان م ینامتوازن جرم ها یروهایسرعت خاص ن کیدوار در  ستمیس کیدر 

دور  ایسرعت به عنوان سرعت  نی. ادیبه ارتعاش درآ دیدر حالت تشد یکل دستگاه بصورت خمش ایاز دستگاه 

با  ریز یها شیدهد. آزما یرا نشان م یسرعت بحران نییتع یدستگاه چگونگ نیشود. ا یشناخته م یبحران

 دستگاه قابل انجام است: نیا

 شفت دوار کیو رزونانس  یارتعاشات خمش یبررس-

 شفت یو جرم بر رو اتاقانیمختلف  بیبا ترک یسرعت بحران نییتع-

 

 

 

 

 

 



 تاکومتر استروبوسکوپ -3

 

 کند. یم یریاندازه گ یتماس ریجسم دوار را بصورت غ کی یبرا قهیاست که تعداد دور در دق یا لهیوس

 

 

 

 

 

 

 



 داده ها یدستگاه ارتعاش سنج و جمع آور -4

 

 .گنالیداده ها، متعادل کننده، ثبت کننده س یباشد: جمع آور یم یریسه مود اندازه گ یدستگاه دارا نیا

 DCچهار کانال  نیبه همراه تاکومتر وهمچن AC یها گنالیهمزمان س یریچهار کانال اندازه گ یدارا دستگاه

 صیدر تشخ یادیز تیهمزمان چهار کانال قابل یها یریباشد. اندازه گ یم یم ندیفرآ یها یریاندازه گ یبرا

 .دیتواند ثبت نما یم انصورت که ارتعاش در چند جهت را بطور همزم نیدهد بد یبه دستگاه م بیع

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 صوت سنج  -5

 

باشد. هم  یبل را دارا م یپارامتر صدا بر حسب دس یریاندازه گ تیپورتابل بوده و قابل یا لهیدستگاه وس نیا

 هست. زیشده ن یریاندازه گ ریمقاد رهیصوت و ذخ زیآنال تیقابل یدستگاه دارا نیا نیچن

 

 

 

 



 بهمراه نمایشگر سرعت بالا یسامانه داده بردار -6

 

 Ethernetبا سرعت بالا و واسط استاندارد  تالیجیآنالوگ و د یداده ها یجمع آور یقدرتمند برا لهیوس کی

 است: ریز یها تیقابل یدستگاه دارا نیباشد. ا یم

 خواندن انواع حسگرها با سرعت بالا-

 درنگ یآنالوگ بصورت ب یها گنالیمشاهده س-

 آنالوگ با فرکانس بالا یداده ها یجمع آور-

 تالیجید یداده ها یجمع آور-

 تالیجید یخروج دیتول-

 

 

 

 

 

 

 

 

 


